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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine l\/lisch- und Auflosemaschine mit einer urn eine vertikale 
Drehachse umlaufenden, nach oben fordernden IVIischwendel. 

Eine derartige Maschine mit zwei ineinandergreifenden Scliraubenbandern ist bei- 
ll^k spielsweise bekannt aus der DE-23 34 789 A1 Oder der DE-26 38 1 12 A1. Bei die- 
sen vorbekannten Misch- und Auflosemaschinen sind zwei mit einander kammende 
Wendein vorgesehen, die an seitlicli zueinander beabstandeten Dreliacfisen befe- 
stigt sind. Fur diese Dreliachsen mussen je nach Konstruktion zwischen zwei und 
vier Drehdurchfulirungen durcln den Deckel oder den Boden des Behalters vorge- 
10 sehen werden, in dem die Wendein vorgesehen sind. Dieser Behalter hat aulier- 
dem noch eine aufwendige Doppelkonstruktion mit einem im wesentlichen 8- 
formigen Querschnitt. Diese Bauform ermoglicht zwar ein intensives Mischen, in- 
dem reiativ kleine Mischgutportionen mal von der einen ma! von der anderen Wen- 
del umgeschaufelt werden, sie ist aber vom Aufbau her recht kompliziert. 


15 


20 


25 


Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es daher, eine entsprechende Misch- und 
Auflosemaschine anzugeben, bei der eine einfachere Konstruktion moglich ist, bei 
der insbesondere die Behalterkonstruktion weniger kompliziert ist und mit der aber 
trotzdem noch eine ausreichende Mischquaiitat erreicht wird. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemali dadurch gelost, dass der genannten ersten 
Mischwendel in axialer Richtung eine zweite Mischwendel nachgeordnet ist, wobei 
sich zwischen den Mischwendeln in axialer Richtung eine Gbergangszone er- 
streckt. 

Die Erfindung hat den Vorteil, dass nur eine Drehachse vorhanden sein muss. Die- 
se kann entsprechend einfach mit nur einer oder maximal zwei Drehdurchfuhrun- 
gen am vorgesehenen Behalter gelagert sein. AulSerdem hat die Erfindung den 
Vorteil, dass obwohl nur eine Drehachse bei ihr vorhanden ist, eine ausreichende 
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Durchmischung erreicht wird. Insbesondere ist dies moglich in einem einfachen 
Behalter in Form eines unkompliziert herstellbaren Zylinders. 


Bei den bisher bekannten Miscfimaschinen mit nur einer Drehachse ist ubiiciner- 
5 weise auch nur eine Mischwendel vorlianden, die durchgangig ist. Dies fulirt dazu, 
dass das Miscligut im bezogen auf die Drehachse radial auBen liegenden Bereich 
der Mischwendel kontinuierlich nach oben gefordert wird und dann - ubiicherweise 
im Bereich der zentrisch angeordneten Drehachse - aufgrund der Schwerkraft 
wieder nach unten sinkt. Dies fuhrt letztendiich nicht zu einer schnellen und inten- 
10 siven Vermischung. 

Bei der jetzt erfindungsgemafJ vorgeschlagenen Ausfuhrungsform mit zwei in 
axialer Richtung hintereinandergeschalteten Mischwendein, die durch eine Ober- 
gangszone getrennt werden, erreicht man dementgegen, dass Zonen mit unter- 

15 schiedlichen axialen Fordermengen hintereinander geschaltet sind, was die inten- 
sive Durchmischung fordert. Dies ist insbesondere dann der Fall, wenn die Ober- 
gangszone mischwendelfrei ist und das Mischgut somit am Beginn der Obergangs- 
zone abgebremst und am Ende der Ubergangszone durch die nachgeschaltete 
zweite Mischwendel wieder beschleunigt wird. Die dadurch im Mischgut wirkenden 

20 Scherkrafte fuhren zu einer uberraschend intensiven Vermischung. 

Es sei hier noch erwahnt, dass bei groBeren Aniagen auch mehrere axial hinter- 
\\ einandergeschaltete Mischwendein vorhanden sein konnen jeweils durch Uber- 

gangszonen getrennt. Der Einfachheit haiber wird hierauf im folgenden nicht mehr 
25 separat eingegangen. 

Grundsatzlich konnen die beiden einander axial nachgeschalteten Mischwendein, 
die grundsatzlich beide in die gleiche axiale Richtung nach oben fordern, auch un- 
terschiedliche axiale Fordermengen aufweisen, wodurch in Axialrichtung ein zu- 
30 satzliches, die Durchmischung verstarkendes Schergefalle auftritt. 

Diese unterschiedliche axiale Fordermenge kann entweder erreicht werden, indem 
die beiden Mischwendein unterschiedliche Steigungswinkel aufweisen oder aber 
indem die beiden Mischwendein unterschiedliche Wendelblattbreiten haben. 
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Es ist auch moglich, ein- Oder mehrgangige Wendein einander nachzuschalten. 


Als eine weitere Moglichkeit, die Schwerwirkung im Bereich der Obergangszone zu 
5 verstarken, um so die Mischwirkung zu erhoiien, kann vorgesehen werden, dass 
die beiden einander nacligeschalteten Mischwendein unterscliiedliclie Drehge- 
schwlndigkeiten aufweisen oder aber auch unterschiedliclie Drehrichtungen. 

Um die Wirksamkeit der Vermischung mit den Wendein zu verstarken, hat es sich 
10 insbesondere als gunstig erwiesen, wenn wenigstens eine der vorgesehenen Wen- 
dein in Umfangsrichtung unterbrochen ist und sich aus in Umfangsrichtung einan- 
der nachgeschalteten IVIischschaufeIn zusammensetzt. Durch eine derartige Unter- 
brechung der Mischwendel wird das Mischgut besonders intensiv durchmischt, da 
es in besonders kleinen Volumen durch die Schaufein bewegt wird und wieder zur 
15 Ruhe kommt. AuUerdem kann jede Mischschaufel mit einem unterschiedlichen 
Forderwinkel sowohl in Axial- als auch in Radialrichtung ausgestattet sein, wo- 
durch eine weiter verbesserte Mischwirkung zu erzielen ist. 

Eine weitere Verbesserung der Durchmischung ist zu erreichen, wenn wenigstens 
20 einzelne Mischschaufein an ihren in Drehrichtung nachlaufenden Enden eine nach 
oben abgewinkelte Anhebekante aufweisen, durch die einer durch die Misch- 
schaufein angehobenen Mischgutportion noch ein kurzer nach oben gerichteter 
Impuls erteilt wird, bevor diese Mischgutportion aufgrund der Schwerkraft wieder 
anfangt abzusinken, wobei sie dann von einer nachlaufenden Mischschaufel wie- 
25 der aufgenommen und entsprechend weiter durchmischt wird. 

Bei einer speziellen Ausfuhrungsform einer derartigen aus Mischschaufein zu- 
sammengesetzten Mischwendel sind jeweils zwei im wesentlichen ubereinander 
angeordnete Mischschaufein durch einen zur Rotationsrichtung angestellten, im 
30 wesentlichen vertikal verlaufenden Schaufeltrager miteinander verbunden. Mit die- 
sem Schaufeltrager, an dem gegebenenfalls auch mehr als zwei ubereinander an- 
geordnete Schaufein angebracht sein konnen, kann das Mischgut noch in radiale 
Richtung beschleunigt oder abgebremst werden. 
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Dies wird eventuell noch dadurch verstarkt, dass die Mischschaufein (bzw. der sie 
verbindende Schaufeltrager) durch Tragarme an einer zentralen Welle befestigt 
sind, deren Frontflache zumindest abschnittweise radial nach aulien zunehmend 
abgeschragt ist. Auch dies verstarkt eine Mischwirkung in radialer Richtung des 
5 ansonsten nur vertikal arbeitenden Mischers. 

Urn die Mischwirkung weiter zu intensivieren, konnen wenigstens einzelne Misch- 
schaufein an ihrer Aulienseite aulierdem noch mit an der Behalterwand befindli- 
chen Stauelementen kammen. Durch die im Bereich der Stauelemente auftretende 
'10 Scherung wird die Mischwirkung stark erhoht. 


Dabei kann es sich bei den Stauelementen sowohl um geschlossene Ringelemente 
handein als auch um gezahnte Ringelemente, die an der Behalterwand montiert 
sind. Diese Ringelemente konnen dabei entweder nur segmentartig uber den Um- 
15 fang des Behalters angeordnet sein oder aber uber dessen gesamten Umfang um- 
laufen. 

Eine weitere Verbesserung der Mischwirkung erhalt man, wenn an einem Ende der 
Mischwendein ein im wesentlichen mit der vertikalen Drehachse fluchtender 
20 Scherkopf angeordnet ist, mit dem das zentral um die Drehachse absinkende 
Mischgut noch einmal geschert wird. Auch eine gewunschte radiale oder axiale 
Forderung des Mischgutes kann hier beeinflulit werden. Vorteilhafterweise wirkt 
dieser Scherkopf mit einem Gegenkopf zusammen, der eine unterschiedliche Ro- 
tationsgeschwindigkeit und/oder -richtung aufweist. 

25 

Weitere Vorteile und Merkmale der Erfindung ergeben sich aus der nachfolgenden 
Beschreibung eines Ausfuhrungsbeispieis. Dabei zeigt 
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Figur 1 eine Schnittansicht einer erfindungsgemaUen Misch- und Auflosema- 
schine; 

Figur 2 eine Aufsicht auf eine erfindungsgemaUe mischende Auflosemaschine; 
Figur 3 eine Prinzipskizze bezuglich der Anordnung von sich aus Mischsclnau- 

feln zusammensetzenden Mischwendeln. 
Figur 4 eine Schnittansicht einer speziellen Ausfuhrungsform einer Misch- und 

Auflosemaschine; 

Figur 5 eine Aufsicht auf eine Misch- und Auflosemaschine gemaU Figur 4. 


10 Figur 1 zeigt eine erfindungsgemaUe Misch- und Auflosemaschine in der ge- 
^ schnittenen Seitenansicht. 

Man erkennt ein trommelartiges Gehause 1 mit einer zylindrischen Form, das 
durch einen aufgeschraubten Deckel 2 und einen eingeschweifiten Boden 3 abge- 
15 schlossen wird. 

Im Deckel 2 befindet sich dabei eine Zufuhroffnung 4 und im Boden 3 eine AblaG- 
offnung 5 fur das zu mischende Material. 

20 Desweiteren ist im hier dargestellten Beispiel noch eine Zufuhrlanze 6 dargestellt, 
mit der dem durch die Zufuhroffnung 4 eingefuilten Mischgut gegebenenfalls wah- 
rend des Mischvorganges noch beizumischende Flussigkeit zugesetzt werden 
'1^ kann. 

25 Im Deckel 2 ist an einer Wellendurchftihrung 7 eine Welle 8 in das Gehause 1 ge- 
fuhrt, deren vertikale Drehachse 9 mit der Mittelachse des Gehauses 1 uberein- 
stimmt. 

An dieser Welle 8 sind (ibereinander zwei nach oben fordernde Mischwendeln be- 
30 festigt. Mit diesen wird das Mischgut wie mit den strichpunktierten Linien 10 ange- 
deutet im Vertikalmischer umgewalzt: Am Umfangsbereich des Gehauses 1 wird 
das Mischgut durch die beiden Mischwendeln nach oben gefordert und sinkt in der 
Nahe der Welle 8 insbesondere auch aufgrund der Schwerkraft wieder nach unten. 
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Die Mischwendein sind, wie in der Figur 2 in der Aufsicht zu erkennen ist, niclit 
durchgangig sondern sie sind in Umfangsrichtung unterbrochen und setzen sich 
aus mehreren in Umfangsrichtung nacheinander geschalteten Mischscliaufein 11 
bis 13 zusammen. In der Figur 3 ist hierzu schematisch dargestellt, wie die einzel- 

5 nen iVIischschaufeln angeordnet sind. In der Figur 2 ist hierzu eine Null-Linie mar- 
kiert, ab der ein Winkel a gemessen wird. Mit einem Winkel von a = 0** ist die erste 
Mischschaufel 11.1 angeordnet, der bei einem Winkel von a = 120** die Misch- 
schaufel 12.1 nachgeordnet ist, der wiederum bei einem Winkel von a = 240° die 
Mischschaufel 13.1 folgt. Eine kleine Portion Mischgut wird von der ersten Misch- 

10 schaufel ergriffen und entsprechend axial und radial gefordert und wieder freige- 
geben. Jede nachfolgende Mischschaufel nimmt dann Telle dieser geforderten 
Portion auf und fordert und mischt sie welter, 

Jede der genannten Mischschaufeln ist Qber einen Schaufeltrager 17, wie in der 
15 Figur 1 zu erkennen Ist, mit einer darubersitzenden, leicht in Umfangsrichtung ver- 
setzten weiteren Mischschaufel verbunden. Diese sind damit, wie in der Figur 3 zu 
erkennen ist, als Mischschaufeln 11.2, 12.2 bzw. 13.2 entsprechend an den Um- 
fangsposltionen bei Winkein a von 0°, 120°, 240° angeordnet. 

20 Jede dieser Mischschaufeln weist an ihrem in Drehrichtung nachlaufenden Ende 
eine nach oben abgewinkelte Anhebekante 18 auf. Durch diese wird eine Portion 
Mischgut, die von der Mischschaufel angehoben wurde, noch mit einem leichten 

^ Impuis nach oben versehen, bevor sie aufgrund der Schwerkraft wieder leicht ab- 
sinkt und durch die nachfolgende Mischschaufel aufgenommen und wieder welter 

25 nach oben gefuhrt wird. 

Wesentlich ist jetzt, dass der dargestellten Mischschaufel 13.2 nicht direkt eine 
weitere Mischschaufel (im hier dargestellten Beisplel 14.1) folgt sondern dass sich 
hier in axialer Richtung eine Ubergangszone 19 erstreckt, die im hier dargestellten 
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Beispiel mischwendelfrei ist. - Das hei(St, dass sich in diesem Bereich das bisher 
geforderte Mischgut noch einmal beruhigt, bevor es dann durch die nachfolgenden 
weiteren Mischscfiaufein 14.1, 15.1 und 16.1 bzw. dann 14.2, 15.2 und 16.2 auf- 
genommen wird, die bei Umfangswinkein von a = 60**, 180** bzw. 300** positioniert 
sind. 

In der Ubergangszone 19 kann durch die Zufuhrlanze 6 dem Miscligut aucii noch 
Flussigkeit zugesetzt werden, um eine gewunschte Viskositat des gemischten Ma- 
terials einzustellen. Eine derartige Flussigkeitszufuhr kann gegebenenfalls aber 
auch zentral durch die dann hohl ausgefuhrte Welle 8 erfolgen, oder aber auch von 
unten, was ebenfalls nicht dargestellt ist. 

Es soil hier auch noch darauf hingewiesen werden, dass die angesprochenen 
Schaufeltrager 17 gegenuber der Rotationsrichtung angestellt sind, um einen die 
Mischung gunstig beeinflussenden Mischguttransport in Radialrichtung zu unter- 
stutzen. Im hier dargestellten Beispiel sind diese Schaufeltrager 17 dabei uber 
Tragarme 20 an der Welle 8 befestigt, die an der in Rotationsrichtung (gemali Pfeil 
21 in Figur 2) vorne liegenden Seite eine radial nach aulien zunehmend abge- 
schragte Frontflache 22 aufweisen. Auch hierdurch wird ein Transport des Misch- 
guts radial nach aufJen unterstutzt. 

Desweiteren ist noch darauf hinzuweisen, dass die unterste vorhandene Misch- 
schaufel 1 1.1 mit einem Abstreifer 23 versehen ist, der uber den Boden 3 des Ge- 
hauses 1 streift und das sich dort absetzende Mischgut anhebt. 

Alles in allem kann mit der insofern beschriebenen Mischvorrichtung Mischgut in 
kleineren Teilportionen axial und radial gefordert werden, wobei immer eine nach- 
folgende Mischschaufel Telle der von der vorhergehenden Mischschaufel gefor- 
derten Mischgut-Portion aufnimmt und weiterfordert. Diese Umschaufelung sehr 
kleiner Mischgutportionen erzielt eine schnelle und intensive Durchmischung. 
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Es sei hier auch noch erwahnt, dass es moglich ist, die beschriebenen zwei, an 
der Welle 8 in Axialrichtung einander nachgeschalteten Wendein nnit unterschiedli- 
chen Fordervolumen auszustatten, beispielsweise durch unterschiedliche Anstell- 
winkel der Mischschaufein 11.1/.2 bis 13.1/,2 bzw. 14.1/.2 bis 16.172, Auch eine 
unterscliiedliche Drehrichtung dieser Mischwendein ist moglich, wobei dann die 
Welle 8 im oberen Bereich als Hohlwelle ausgefuhrt sein kann, durch die eine In- 
nenwelle hindurchlauft, mit der die untere Mischwendel angetrieben wurde. Es wa- 
re dabei aber auch moglich, die untere Mischwendel mit einem eigenen Antrieb 
vom Boden 3 aus anzutreiben. 

Fur Mischaufgaben, be! denen die durch die bisher beschriebenen Mischelemente 
erreichbare Scherung des Mischgutes nicht mehr ausreicht, um zu einem homoge- 
nen Endprodukt zu gelangen, sind in den Figuren 4 und 5 weitere Scherelemente 
dargestellt, mit denen ein entsprechender erfindungsgemafier Vertikalmischer zu- 
satzlich ausgestattet werden kann. 

Dabei sind an der Wand des zylinderformigen Gehauses 1 des Mischbehalters 
Stauelemente 24 angebracht. Die diesem Stauelement 24 zuarbeitenden Schaufein 
25, die wie auch die oben beschriebenen Mischschaufein eng entlang der zylindri- 
schen Behalterwand gefuhrt sind, bilden an ihrem radial auBeren Ende mit dem 
Stauelement 24 einen zusatzlichen Scherspalt 26, der die Mischwirkung fur den 
Vertikalmischer verstarkt. Es konnen dabei eine oder mehrere Schaufein 25 meh- 
rere axial ubereinander angeordnete Ringe 24 kammend uberfahren. Selbstver- 
standlich konnen aulJer insgesamt umlaufenden Ringen auch nur Segmente davon 
angebracht werden. Wie in der Figur 5 in der unteren Halfte zu erkennen ist, kon- 
nen die Stauelemente auch als gezahnte Ringe 26 ausgebildet werden, was die 
Scherwirkung noch einmal besonders verstarkt. 

In der Figur 4 ist weiterhin zu erkennen, dass die Welle 8 oberhalb des Deckels 2 
fliegend gelagert ist, so dass die Mischwerkswelle mit einem groBeren Abstand 
oberhalb des Behalterbodens 3 endet. An diesem unteren Ende der Welle 8 ist ein 
Scherkopf 27 angeordnet, der sich zusammen mit der Welle 8 dreht. Dabei kammt 
er mit einem Gegenscherkopf, der durch eine eigene Antriebswelle 29 in Gegen- 
richtung angetrieben wird, wobei die Antriebswelle 29 separat durch den Behalter- 


boden 3 gefuhrt ist. Durch Scherkopf und Gegenscherkopf wird das entlang der 
Welle 8 wie oben beschrieben absinkende Mischgut uber die hier herrschenden 
Drehzahlunterschiede, Drehrichtungen, Spaltweiten und Durchmesser der Scher- 
kopfe noch einmal zusatzlich gemischt. In diesem Bereich lalit sich auch sehr gut 
Flussigkeit zufuhren, die hier besonders effektiv eingemischt wird. 

Insgesamt stellt die vorliegende Erfindung somit eine effektive Vorrichtung dar, um 
eine in Vertikalrichtung arbeitende Mischgutaufbereitung zu gewahrleisten, be! der 
hochste Homogenitatsforderungen bei gleichzeitig kurzen Chargenzeiten realisiert 
werden. Die uber die Zonen des Mischers unterschiedlichen Scherwirkungen sind 
dabei insbesondere von Vorteil, wenn Flussigkeiten als Mischkomponenten zuge- 
geben werden, da im Bereich der Flussigkeitszugaben die erhohte Scherwirkung 
zu einem schnellen Verteilen dieser Komponenten fuhrt. Da diese erhohte 
Schwerwirkung aber nur lokal auftritt, wird die Antriebsleistung insgesamt nicht 
unnotig erhoht und auch der Verschleid wird abgesenkt, fragile Feststoffanteile 
werden nicht zerstort und auch keinen unzulassig hohen Temperaturerhohungen 
ausgesetzt. 
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Patentanspruche 


1. Misch- und Auflosemaschine mit einer um eine vertikale Drehachse umlaufen- 
den, nach oben fordernden Mischwendel, 

dadurch gekennzeichnet, 

dass der genannten ersten Mischwendel (11.1 - 13.2) in axialer Richtung eine 
5 zweite Mischwendel (14.1 - 16.2) nachgeordnet ist, wobei sich zwischen den 

Mischwendein (11.1 - 13.2; 14.1 - 16.2) in axialer Richtung eine Ubergangszone 
(19) erstreckt. 

2. Misch- und Auflosemaschine gemafJ Anspruch 1, 
10 dadurch gekennzeichnet, 

dass die Obergangszone (19) mischwendelfrei ist. 

3. Misch- und Auflosemaschine gemalX Anspruch 1 , 
dadurch gekennzeichnet, 

15 dass die beiden Mischwendein (11.1 - 13.2; 14.1 - 16.2) unterschiedliche axiale 
ttl Fordermengen aufweisen. 

4. Misch- und Auflosemaschine gemalJ Anspruch 3. 
dadurch gekennzeichnet, 

20 dass die beiden Mischwendein (11.1 - 13.2; 14.1 - 16.2) unterschiedliche Stei- 
gungswinkel aufweisen. 

5. Misch- und Auflosemaschine gemali Anspruch 3, 
dadurch gekennzeichnet, 

25 dass die beiden Mischwendein (11.1 - 13.2; 14.1 - 16.2) unterschiedliche Wendel- 
blattbreiten aufweisen. 
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6. Misch- und Auflosemaschine gemali Anspruch 3, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die beiden Mischwendein (11.1 - 13.2; 14.1 - 16.2) unterschiedliche Drehge- 
schwindigkeiten aufweisen. 

5 

7. Misch- und Auflosemaschine gemafi Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die beiden Mischwendein (11.1 - 13.2; 14.1 - 16.2) unterschiedliche Dreh- 
richtungen aufweisen. 
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8. Misch- und Auflosemaschine insbesondere gemad dem Oberbegriff von An- 
spruch 1, 

dadurch gekennzeichnet, 

dass die Wendel in Umfangsrichtung unterbrochen ist und sich aus einander in 
15 Umfangsrichtung nachgeschalteten Mischschaufein (11.1, 12.1, 13.1, 11.2, 12.2, 
13.2; 14.1, 15.1, 16.1, 14.2, 15.2, 16.2) zusammensetzt. 

9. Misch- und Auflosemaschine gemali Anspruch 8, 
dadurch gekennzeichnet, 

20 dass wenigstens einzelne Mischschaufein (11.1 - 16.2) an ihren in Drehrichtung 
nachlaufenden Enden eine nach oben abgewinkelte Anhebekante (18) aufweisen. 

10. Misch- und Auflosemaschine gemaft Anspruch 8, 
dadurch gekennzeichnet, 

25 dass im wesentlichen ubereinander angeordnete Mischschaufein (11.1/. 2 bis 

16.1/.2) durch einen zur Rotationsrichtung angestellten Schaufeltrager (17) ver- 
bunden sind. 

11. Misch- und Auflosemaschine gemafS Anspruch 8, 
30 dadurch gekennzeichnet, 

dass die Mischschaufein (11.1 - 16.2) durch Tragarme (20) an einer zentralen 
Welle (8) befestigt sind, deren Frontflache (22) zumindest abschnittweise radial 
nach auBen zunehmend abgeschragt ist. 
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12. Misch- und Auflosemaschine gemali Anspruch 8, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass wenigstens einzelne Mischschaufein (25) an ihrer AuUenseite mit an einer 
Behalterwand (1) befindlichen Stauelementen (24. 26) kammen. 

13. Misch- und Auflosemaschine gemalJ Anspruch 12, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die Staueiemente geschlossene Ringelemente (24) sind. 

14. IVlisch- und Auflosemaschine gemafS Anspruch 12, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die Staueiemente gezahnte Ringelemente (26) sind. 

15. Misch- und Auflosemaschine gemalS Anspruch 12, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die Staueiemente segmentartig uber den Umfang des Behalters angeordnet 
sind. 

16. Misch- und Auflosemaschine gemali Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass an einem Ende der Mischwendein ein mit der vertikalen Drehachse (8) fluch- 
tender Scherkopf (27) angeordnet ist. 
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Zusammenfassung 


Die Erfindung betrifft eine Misch- und Auflosemaschine mit einer urn eine vertikale 
Drehachse umlaufenden, nach oben fordernden MischwendeL 

Urn eine intensivere Mischung des Mischgutes zu erreichen wird vorgescinlagen, 
5 einer ersten Mischwendel eine zweite Miscliwendel in Axialrichtung naciizuscliai- 
ten mit einer Ubergangszone dazwisclien. Dadurch werden in axialer Richtung Zo- 
nen unterschiedlicher axialer Forderleistung einander nachgeschaltet. Bei einer 
bevorzugten Ausfuhrungsform werden die IVliscliwendeIn aus mehreren in Um- 
fangsrichtung einander nachgeschalteten Mischsciiaufeln zusammengesetzt. 
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